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PRECAUTIONS DE SECURITE

« Lire attentivement ce manuel avant |‘utilisation et suivre
toutes les directives avant d'utiliser I'aspirateur robot.
* Garder ce manuel comme référence.

/N Prudence

r

Personne ne peut démonter, maintenir

ou transformer le produit a I'exception des
techniciens de maintenance désignés par
notre société. Cela pourrait provoquer un
incendie, un choc électrique ou des blessures.

Ne pas utiliser un autre chargeur, a part celui
livré avec I'aspirateur, cela peut

causer des dommages au produit et provoquer
des problémes électriques, d'électrocution ou
d'incendie.

Ne pas plier le cordon d'alimentation ou
placer du poids sur lui, cela peut causer des
dommages sur le cordon d'alimentation, un
incendie ou un choc électrique.

Ne pas toucher le cordon électrique de I'appareil
avec les mains mouillées, cela pourrait
provoquer un choc électrique.

Ne pas mettre vos vétements ou une partie
de votre corps dans la brosse ou de la roue
de I'aspirateur, cela peut causer des
blessures.

Ne pas aspirer de cigarettes, briquets,
allumettes ou tout autre objet pouvant créer du
feu ou des matériaux combustibles tels que
I'essence.
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/N ATTENTION
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Bien brancher le cordon d'alimentation du
chargeur ou cela peut provoquer un choc
électrique, un court circuit ou un incendie.

Vérifiez si le chargeur et la prise sont
bien reliés, cela pourrait endommager la charge
de I'appareil ou méme créer un incendie.

Utiliser I'aspirateur de maniere prudente en la
présence d'enfants pour éviter de les
effrayer.

Ne pas oublier d'éteindre I'appareil avant de
le transporter ou le stocker sur une longue
durée car cela peut endommager la batterie.

Ne pas laisser I'aspirateur aspirer de I'eau ou
d'autres liquides, cela peut causer des
dommages au produit.

Ne pas se tenir debout ou assis ou marcher sur
I'aspirateur robot cela peut causer des
dommages a I'aspirateur et a I'utilisateur.

Ne pas utiliser I'aspirateur sur des petites
tables ou chaises ou autres petits espaces
car cela peut endommager I'appareil.

Ne pas utiliser I'aspirateur a I'extérieur,
cela peut causer des dommages au
produit.

Ne pas utiliser I'aspirateur dans le domaine
commercial ou professionnel ou I'appareil
peut étre endommagé par une utilisation
excessive.

Ne pas laisser de fils libres au sol ni d’autres
petits objets car la brosse peut se coincer.

201 2)1211%2)L -

Enlevez tous les objets facilement endommagés (y compris les objets lumineux, des tissus, des bouteilles
en verre, etc.) avant d'utiliser I'aspirateur robot, car cela peut causer des dommages a ces objets ou
affecter I'utilisant de I'aspirateur.

Cet appareil n‘est pas destiné a étre utilisé par des personnes (y compris les enfants) qui ont des problémes
physiques ou mentaux, ou le manque d'expérience et de connaissances, a moins qu'ils aient été

supervisés par une personne responsable de leur sécurité.

Les enfants doivent étre surveillés afin qu'ils ne jouent pas avec I'appareil.
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CARACTERISTIQUES DU PRODUIT PARTS DU PRODUIT

H:?Ilcabﬂny Corps et accessoires
Ut ation

RrRAtush maipiaralicahlie tadpas.etsls aems andenalplfiges. is
Q@ﬂg 4eg glaﬁﬁs"m&x&'Q%ﬁ&eG nairegdicarpst wend Herfudasd daas,
carAls Heodimique, etc

ﬁsééé dn&? trﬁﬂﬂ&m@‘capamte de nettoyage avec ses 3 modes.

G2 8RN IBRAUBERHIGP M EIERY BRINK Mt RN SHSRENRUITIR IR GI8RAING.-

oA S & PR OBSNEIABREI P ¥AGH WRCURRVES BREZIREINI UP
MLagstandhrtipgscan be removed effectively with the help ofA338

Capteurs_de contrle et contrle de la zone de travail:
ons ideratedesigngntoler le robot jusqua 10m pour nettoyer

Seasienvéfeentrol and the working area control:
FAFHRYR A WA QYL S5 TR r 9T SR IR RS R WitkIA 9BFA T clean

tBe sPeC|fde %
ers modes de néttoyage intelligents
2.Virtual Wall is with two way launch, you can control the cleaner work in
tomgivenares afesigt¥ont fournis pour répondre a vos besoins.
1 -Auto
Variowscintel quenw%%nmymwd'w en spirale,

|vre Ies modes de mur et se régler autoiraa %uiment selon la situation gqu sol
é Y& e leaning modes ar prov o meet your needs.

wuns

! Télécommande !

1efAabbbtravaille en mode de nettoyage en spirale (nettoyage partiel), et durera ! Chargeur
erPires 2Autioképnk enthciarate byepigtay, spiral, follow the wall modes 1 (1pc) i 5 (o) i 3 (1pc) i (1pc)

$ogsg\sge robot détecte des obstacles (par exemple mur, table, chaise, etc.)

il "ﬁﬂ?m t‘Wfﬂ%?’ﬁ [R5 Bre 7S FRIBDSRE 37548 (partial cleaning),and

-3m|nsg without manual control
rateur robot ommence le nettoyage automatiquement lorsque la batterie

3. dNettowadicdity anglesijust its cleaning according to the floor situation. R e J' _________________ :_ ______________

Brosse d’angle

@5 e?eZ:ts obstacles(for example wall, table, chair etc.) .
; %% L R ST P !

hge mode ! : ! Serpilliére tissus
e cleaner will start cleaning automatically when the battery is charged (2pcs) : (2pcs) ; (1pc) : (2pcs)
(3-4h charging). 5 ;6 7 4 ;8

5.Scheduling mode
When certain time is scheduled, the robot will leave the charging docking :
station in the scheduled time.

i

i i

i i

Brosse nettoyage :

(1pc) © Manuel d'utilisation : p tIMa?ueI 5
utilisation rapide:
9 10 (1po) ‘11

(1pc) i P4




PARTS DU PRODUIT

Structure aspirateur robot

Capteur infrarouge
Pare-chocs avant
Ecran d'affichage

Touches tactiles
Carénage

Bouton collecteur

Capteur de détection d'escalier

Roue directionnelle
Lampe UV de
stérilisation

roue gauche

Brosse latérale
Couvercle de la batterie

. g,
Roue droite H—e——y
Brosse en caoutchouc p|||m'|'|\|l||i|iiii|i|||m'|'|\|!||i|iiﬁ L
“i Brosse principale

Brosse principale
zone d'absorption de la poussiér '

Z : i i

Serpilliére poussiére

Serpilliére poussiére

Collecteur

Remarque: La serpilliére poussiére (tissu) est utilisée uniquement pour le sol dur.
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PARTS DU PRODUIT

Ecran LCD
3 9
g WEEK B Z 7o 5
VvV  AEN—T
7 e\
AUTO B B0 8888 +— 4
6 SPOT X ERROR | 1
EL23456T ]
)i

e
12@ gA@T@} SPOT
10

1. ERROR s’affiche en cas de dysfonctionnement, I'écran affiche également
le code d'erreur (de EOOI a E005 voir page 18).

2. UV s’affiche lorsque la lampe UV est allumée et que 'aspirateur
fonctionne.

3. WEEK indique le jour de la semaine (1 = Lundi, 2 = Mardi etc...).

4. Affiche I'heure actuelle et le code erreur en cas de disfonctionnement.

5. Indique les jours de programmation (1 = Lundi, 2 = Mardi etc...). et le
mode Full Charge (F).

6. SPOT s’affiche lorsque ce mode a été sélectionné.

7. AUTO s’affiche lorsque ce mode a été sélectionné.

8. Indique la vitesse de travail: la vitesse rapide a la vitesse 1, ou la vitesse
lente a la

vitesse 2.

9. Niveau de la batterie.

10. SPOT touche tactile.

11. AUTO touche tactile.

12. UV touche tactile.
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PRUS G RARELT PARTS DU PRODUIT PRODUCT PARTS
m@anmrol Station diaccueil & Mur virtuel B ' 7

B rcli on |"tO e T
g! a%l gegw.@ xg‘h@ar%ﬁé‘ §§'ﬁ§éﬁ§§ﬁ%§ = witnem Emetteur de signaux Station de charge

corr €n mode programmai 1 G | =
tg&fﬁﬁeégﬁ ’gn%‘i (bans f 2 %W; a=H—3 LED de puissance
fneansMondaywh;m;tg:ncaloanlngﬂme) 4 m q} 5 |ndicateur de Charge @8\
m ﬁs@b ?}é% mstw@sit'gg e S22 7 _ e~
e SR 3 goEmeteu de sgnau >
Point de connexion de charge

eg}?f% naad / am Hﬁ&ﬁettmg N
%msﬁp‘*mﬁff ?;,?9523;33% IV Ly @

RAWIh G ﬁ‘ﬁ‘B%& ¢OHE é’ied"a"a'”er 11— —12

QBRI NA &ﬁb@cmwmﬁ@ Sera charg®e.

7 (RabrGoButte nigdreapfuliasardgeitiwilbstart 13— L 14

poowrenkitseif(Rlesseivafeetimatigou should press
E dvpdyde modelfirst b eforepresstherfulgde
eitbpade automatique. (correspond ~ Vendredi en I

SJﬁwessrﬂysabmwmb start auto cleaning mode. N ROBOT

PARsFEe s Britimgaieamingd®®larrer le mode

95!;1 g&ﬁrb baatmétﬁeﬂaldaeamngmode
FrOg T

%amwhen setting cleaning time)
Directional buttons

100AcPeesiirtisisovuittdesto increase number in
18chedultrgmodddiclookuntededglages en mode
PRIESE IPE BLRLER MBafRIRIRISHINBOE Porward
ApPseEctidicdE figrigon pour faire avancer le robot.

111vAPPRERytHils trUbtetOtO RIS PSR ﬁamhﬂ&me«tﬁamm@medbmrﬂnm@dm-
Appeseakis britlaico prak@ire BBt ge bakloatard in selected mode.

1ézv“ﬁ?‘é\sf‘&ﬁH&WP&WWW%Hﬁ&EW@%lﬂ&‘?ﬁeécﬁ?dﬂﬂi’ﬁle%ode&
¥§f}ﬁ\‘é B%h% R RRE B FUH AR selecte

s, ?ﬁ i’on o s"v‘.’ﬁtcﬁ‘%?ﬁ emi‘ﬁ‘u ST, scﬁ Bing Toas'&

outon po fai re reculer le [o
1 édﬁ“% |rm s%:l:we ﬁfﬁ%@lﬂ%\@ﬂfﬁgg g .e

Emetteur de signaux

interrupteur d'alimentation
interrupteur mode distance
Capteur Mur virtuel 1
Capteur Mur virtuel 2
Couvercle lat®ral

Note:
1 RRStANH0 AAA type battenes |nto remote control
2J|f HB'ﬁ?éQanB'HBH S%H‘%e'o‘ I|s®es UIS lon s ¢ ever oo 1. Tourner le pivot et soulever le couvercle du mur virtuel.
T tance 2. Installez deux piles de type R20 / D dans le mur virtuel comme le montre la figure.
a%ggq%rﬂg R{?ﬂ P %tmﬁﬁqreo‘gsqﬂdﬂﬁ&'“ﬁ’ﬁ 1‘6;',% 3. Verifier le bon sens des piles comme sur la figure.

* Remplacer les piles si elles ont @t® inutilis®es pendant longtemps.
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UTILISATION ASPIRATEUR ROBOT

Recharge de la batterie

1. Mettre la station d'accueil

Placer la station d'accueil
\_O =)
contre le mur et enlever les obstacles : i

a environ 1 métre aux deux cotés et 1m 1m
environ 2 metres a 'avant.

2. Mettre l'interrupteur d'alimentation sur

Marche. om

Recharge automatique.

3. Le robot va rechercher la station d'accueil
pour se charger automatiquement en cas de
batterie faible pendant le nettoyage.

4. Si vous voulez charger le robot
manuellement, vous pouvez appuyer sur le
bouton « Standby » sur la télécommande.
(Si aucune commande n’est regue, le robot
se met en mode SOMMEIL aprés 3 minutes.)

Chargement manuel m
5. Utiliser I'adaptateur du robot

pour charger I'appareil directement.

6. Connecter la prise de sortie de I'adaptateur

avec la prise de I'appareil tout en |
en utilisant 'adaptateur pour charger. ’__F:E

Remarques:

A. Pour la premiére utilisation, assurez-vous que la batterie soit complétement
chargée pendant 12 heures pour atteindre les meilleures performances, apres cela,
la durée de charge est de 3 a 4 heures.

B. Quand la batterie est vide, recharger le robot le plus t6t possible.

C. Si le robot n’est pas utilisé pendant une longue période, il faut éteindre I'appareil
avec le bouton d’alimentation.

UTILISATION ASPIRATEUR ROBOT

Démarrage

Démarrage

Assurez-vous que l'interrupteur d'alimentation est en marche.
Appuyez sur le bouton AUTO sur I'appareil ou sur la
télécommande.

Remarque:

Si le robot est en mode veille, appuyez sur le bouton AUTO
Pour qu'il quitte ce mode.

Ensuite, appuyez sur AUTO une deuxieme fois, le robot
commence le nettoyage automatique.

Pause / Veille

1. Pour quitter le mode AUTO et changer de mode,

appuyez sur standby ou Spot, Auto sur la télécommande.

2. Pour mettre | ‘appareil en mode veille appuyez sur le bouton
Standby de la télécommande.

Remarque: Si vous n'utilisez pas le robot pendant une longue
période, éteignez I'appareil avec le bouton d’alimentation.

Vitesse

1 .Vous pouvez choisir la vitesse 1 (rapide) quand le sol n’est
pas tres sale, et la vitesse 2 (lent) lorsque le sol est sale.

2. Choaisir la vitesse de travail en fonction des conditions du sol.

uv

Appuyez sur le bouton UV de I'appareil ou sur la télécommande.

Si la lampe UV est utilisée, appuyez sur la touche pour éteindre. :L,.*_*:..fm
Ce robot de nettoyage est équipé d'une lampe UV qui peut

désinfecter le sol et il est particulierement adapté pour les

personnes souffrants d'allergie ou pour la maison avec des v
animaux.

« Sila télécommande ne fonctionne pas, vérifiez le niveau des piles ensuite
éteignez I'aspirateur, appuyez sur ENTER sur la télécommande pendant plus
de 4 secondes, puis mettez le robot en marche sans relacher ENTER. Aprés
I'aspirateur émet deux signaux sonores, la synchronisation a été faite.

* Siun seul signal sonore est émis il faut renouveler la manipulation ci-dessus.
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PROBACINOFERATTON ROBOT

ko e reiredule the robot?

et Ainagisriegdfréemadanentrol)

RbJPrgsae ampaathrismatesantaliendhasicon v
te|ek§bM1ﬁén screen of robot will flicker. Then press

correct week button, there is display in icon wezk:

1. Agpeans Mensiavs2merns TuesdaysdbagansSur

rkoAdternsetingmgntast weskethenyay napnsentime o
Puid bipngedtoipressdEN TERTraftesaetting theavee & &2

bautPreksianiFic tonshibritinie sktihgictheldoh@Eanche. (&

G & ‘
2. Atesleoscréerionthdearsbiotumit fiisher. sélectionner | G Ui,

'hELWeS%aSEESW dwplttseséﬂfhsréfﬁrre"&qr%a‘fmr réglé &&“‘ > —
% Iprasle 1oy ‘% —sE8will flick "
3 A Ar acce

uyez s parame?e de reg{age de 3(\‘:(\2
éeﬁﬁcré}. LED ¥ rotB mﬂ g correct minute A
{gEfinishing week
5wams=!san ing settiagdopaemate contral)s
61APress timingolganingrégitting buttdes T | the
7. Awdseree eofitvee cbbeeili#icker of cEtte,
appPrgsy- A b WdoRBUItlO9EBMe week buttons or a
want to set timing cleaning on any day or days or
then the selected date or dates will flickerin &

Auto 5 Spot
—

1. Appuyer sur le bouton « Schedule2 » et I'écran LCD du robot clignote.

2. Appuyer sur le ou les boutons des jours ou vous souhaitez que I'appareil travail.
Ensuite la ou les dates sélectionnées clignoteront dans (le bouton 1 signifie Lundi 2
signifie Mardi etc... et le 7 dimanche).

3. Pour annuler une date ou un réglage, appuyer a nouveau sur le bouton.

(Pas besoin d'appuyer sur "Entrer" aprés avoir réglé la semaine.)

Aprés avoir réglé le ou les jours de nettoyage, vous pouvez régler I'heure de
départ.

=t
0\ 6\
—
BHIS ARIIDG, press ENTER &€ o

Réglage de I'heure de départ du nettoyage:
@Standby
1. Appuyer sur = pour entrer dans le réglage de I'heure G
de départ du nettoyage. At Schedlei T 4,
, y \M (rere
2. Appuyer sur £ ou ‘v pour régler I'heure de nettoyage. W n::" _—1,
3. Appuyer a nouveau sur >, M g,
% /4
4, Appuyer sur 4 ou v pour régler les minutes. &© (59? (F)
5. Appuyer sur « Entrer » pour enregistré le réglage de “d\e.' oD @
I'heure, O A s spet ey
‘zﬁ‘ — %'5’0:,-
Lorsque le nettoyage est terminé ou que la batterie est .‘12“6

faible I'appareil robot de nettoyage reviendra a la station
d'accueil automatiquement.

10

UTILISATION ASPIRATEUR ROBOT
Modes de nettoyage

ing
Th rséama#?iﬁ oAl mrﬁaw &t
ﬂ)%cl 1 HP\I;ash rﬂlle
ﬂﬁ% "ﬁm ; ReALZIoZa e

Sver Ies tits objets ou. les obstacles dans Ig piece avant
%fgets r obstaclessinﬂ'ne roomebp Fore

anln

2
2Spotctoahing
#fé@%@ﬂ(ﬁ’ﬁ@éfﬂﬁ’@fk@? PRAIPSMEPThtdTR S HIpIera
a‘Hb‘iﬁ'P ?n"ﬁ" cleanb the spiral mode.

% 6‘??#8:?8? P
a%d ‘rﬁ? g eéﬁ?%[ﬁ%fetﬂs E5ifing.

Fjgﬁ °°a" | 90 all for example),
i éisl%cegenae%ggﬁ St

ViHitipaliony gy virtuel
Haut
Interrupteur

oA
ejoy
uojgs|w3

Irtual wall signal
Emission hole

A&, Haut: distance élevée, la distance du mur virtuel est de 5-6m.
&, Moyen: distance Moyenne, la distance du mur virtuel est de 2-3m.

Le mur virtuel vous permet de limiter la zone de travail de I'appareil.
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ENTRETIEN DU PRODUIT

Mg\#’g m V t nettoyage de la brosse latérale
1. nevgr avi d;% arbre principal

dd ReisRsacABRRCERAN de changer "
la bRfste side brush before changing

2. Nee sédexlprusds latérale. =,
3 Retgaactheegidederaisties:st endommagée: N

4. Appuyer la brosse latérale contre I'arbre
principal puis fixer la vis.

Nettoyage brosses principales

1 .Nettoyer les cheveux ou particules de poussiéere

sur la brosse principale et la brosse en caoutchouc

régyligrement pour améliorer la performance de

nefigyage. N

2. Nettoyer avec la brosse a poussiere en tournant la
isoigneusement et couper avec des ciseaux

ou4h‘§r| a la main les cheveuy, fils et autres objets

tordB8es.
yarn

Assembly & Disassembly //r’
Asand gleaningofmain brushf
et gt 3asliberrergiincipale

et de la brosse en caoutchouc.
1.Force the locking bar forward and

1. PARISS thBFRVES Dy ahhiBumE 1 andht et -
soule\%@dﬁm githe-MidselganRGsoulever raxe _ i
DYy 7

(lati MY AR 1.
(Repﬁ@!%&? Eigyrirband 2)
2. Retirer la brosse principale et celle en caoutchouc
(Reportez-vous a la figure 3)

3. Insérer la brosse principale et la brosse en caoutchouc
dans les trous avant de refermer le couvercle.
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ENTRETIEN DU PRODUIT

Montage, démontage et nettoyage de laroue avant.

1. Retirer la roue avant avec votre doigt et des outils, puis la nettoyer.
(Reportez-vous a la figure)

2. Insérer et appuyer sur la roue avant dans la bonne position lors de
I'assemblage.

-, @Y

Montage, démontage et nettoyage des roues droite et gauche:

1 .Enlever la vis de la roue gauche / droite avec un tournevis.
(Reportez-vous a la figure 1)

2. Sortir la roue gauche / droite et les nettoyer avec la brosse.
(Reportez-vous a la figure 2)

3.Placer la roue gauche / droite dans sa position d'origine, et serrer la vis
lors de I'assemblage.

Note: Ne pas laver la roue dans l'eau!
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ENTRETIEN DU PRODUIT ENTRETIEN DU PRODUIT

Nettoyage des collecteurs et des filtres Nettoyage des capteurs
Nettoyer le collecteur. R . .
1. Appuyer sur le bouton au dessus de la grille et enlever le filtre. 1. Nettoy.er la fenétre transparente du capteur infrarouge avec un coton-tige
ou un chiffon doux.

2. Nettoyer avec une brosse a poussiére. ; . .
2. Le capteur d’obstacle se trouve a I'avant du robot, tandis que le capteur de sol et le
capteur infrarouge sont a l'arriére de I'aspirateur.

Remarques:

Les connectiques de charge de la station d'accueil doivent étre propres.

Ne laissez jamais de I'eau, du diluant etc toucher directement le capteur.

Si vous voulez porter le robot pendant qu'il fonctionne, utilisez la télécommande pour
faire 20-30cm en arriére afin qu’il n’y ai pas de fuite de poussiére du collecteur.

Nettoyer le filtre

1. Ouvrir le collecteur et le filtre apparait, retirer le filtre, puis

nettoyer le filtre dans I'eau.

2.Nettoyer le filtre avec un séche-cheveux ou une brosse a poussijére.

Remplacer le filtre
1. Changer un nouveau filtre, appuyez sur le support en demi-cercle
pour libérer I'écran de filtre, puis changer le filtre.
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DEPANNAGE

Modules démontables

Conception de type démontable.

Il existe un certain nombre de modules pouvant étre remplacés.

e ‘T—
[

Brosse principale et J

brosse en caoutchouc

Appareil

(A
‘&I'
)

Roue droite

N

Batterie
; Roue
%/dimcﬁonnelle
e
__—-{/
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DEPANNAGE

Brosse d’angle

Retrait de la batterie

1 Desserrer la vis avec un tournevis, ouvrir le couvercle, puis retirer la batterie.
2 Placer la batterie dans la bonne position pour assurer son bon fonctionnement.

Remarque:

1. L'utilisation de la batterie est autorisée uniquement par I'entreprise.

2. Retirer la batterie avant de jeter le robot.

3. Eteindre l'interrupteur avant de retirer la batterie du robot.

4. Ne pas mettre la batterie dans un environnement a haute température
au-dessus de 45° C ou dans I'eau.

5. Ne pas exercer une force extérieure sur la batterie ou la faire tomber.

6. La batterie doit étre recyclée avec un dispositif sécurisé. Ne pas jeter la
batterie au feu.

7. Dans le cas ou la batterie est complétement vide, le robot ira se recharger
pendant 3-4 heures et recommencera a travailler si il est en mode Full go, mais
le robot ne peut pas travailler pendant plus de 50 minutes aprés une recharge
compléte car cela entraine une surchauffe de la batterie. Il est donc conseillé de
laisser le robot éteint durant 2 heures dans le cas ci-dessus.

8. Si 'appareil n’a pas été utilisé pendant une longue période, il faut le charger
tous les trois mois au moins afin d’éviter d'endommager la batterie.

9. Le période de garantie de la batterie est de 6 mois.
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DEPANNAGE

Auto-diagnostique (Code d'erreur )

SPECIFICATIONS TECHNIQUES

Spécifications

Code erreur Cause du probléme Solution
Nettoyer les capteurs a
Capteur de sol
E001 P I'avant du robot
Nettoyer la brosse en
EQQ2 Brosse principale enlevant les cheveux
et les fils enroulés.
Recharger complétement
E003 Plus de puissance I'appareil avec son adaptateur.
et I'utiliser @ nouveau
R Vérifier que rien ne
E004 oues géne les 2 roues.
Nettoyer la grille de
EQO05 Collecteur ventilation dans le
collecteur.
Remarque:

Si le code erreur apparait encore apres la vérification ci-dessus, contacter le

service aprés -vente

Ne pas démonter I'appareil soi-méme cela risque d’annuler la garantie du

produit.

Informations Détails
Diamétre 320mm
Hauteur 87mm
Poids 3.2kg
Télécommande Sans fil
Spécifications o
techniques Stérilisation uv
Filtres HEPA
Bouton Tactile
Tension 14.4V
Batterie Ni-MH 2200mAh
Distance de transmission 10m
Tension 3V
Spécifications Batterie 2 piles AAA (non fournies)
télécommande
Dimensions 152*42*24mm
Poids 62g
Dimensions 195*50*105mm
Spécifications Poid
Station de 01ds 228¢g
charge Tension _ 24V
Dimensions 102*71*106mm
Spécifications Poids 142g
Mur virtuel Tension 3v
Batterie P piles « D »3V (non fournies
Diffusion Double direction
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FONCTIONS DE ROBOT EN BREF

Trois techniques de nettoyage:

A. Brosse en caoutchouc et brosse a cheveux et poils.
B. Aspirateur.

C. Serpillere poussiére

CoIIecteur
= = p——— = — - 5 ===y
|It_r HI_D Ié—:f== o T T =
Aar = [ [I71 1
|.l LI I 7 48k 0
-lb-.ll. g_“‘
I i

|| .TI—- Batteri ]
” atterie l—; r‘l —

\ll y‘
E»f = Second collecteur de
POUSS:'ere Zone absorptlon dela pou551ere poussiére

Serpllllere poussiere

% Two-way launch virtual wall,cleaning the given place effectively
* JVdanmpfonstenitizatiomez et optimisez la zone de nettoyage.

* WikgREa NaRRu1E SERP™

omman e sans

* AntbeatHslonfusction
* AngP’ﬁII‘i'fﬂ%ﬁHWS

* Presst{Rg RIRANNMEes:

* Threeajeaning routes:

Zigragecleaning,
Spivial edeawminggur le nettoyage des angles.
‘WRHtEoHoemall elédnsipgon de charge.

* Return to charge automatically






